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Piab hat das weiche

Greifwerkzeug  Pi-

softgrib speziell fir
die Lebensmittelindus-
trie entwickelt. Der Va-
kuum-basierte weiche Grei-

fer ist dafir geeignet, empfindliche und
leichte Objekte mit unregelmaRigen For-
men und/oder ungewoéhnlichen Oberfla-
chen zu fassen. Er ist ebenfalls verwend-

Neuheiten Schwerpunkt Greifsysteme fiir Roboter

Weicher Vakuumgreifer

bar fur das Bin Picking kleiner Gegen-
stande, wie Spielzeug. Der Greifer hat
drei Greiffinger und einen Vakuumsaug-
napf. Durch den Vakuumbetrieb kann die
Haltekraft mithilfe des angewandten Va-
kuumpegels leicht angepasst und gesteu-
ert werden. In Kombination mit dem End-
of-Arm-Vakuumwerkzeug Picobot bietet
der Greifer eine flexible Plug&Play-Erwei-
terung flr kollaborative Roboter. Auf-

grund der integrierten Druckluft-/Ener-
giesparfunktion ES wird fur das Greifen
und Loslassen kaum Energie benétigt.
Der praktische und anwendungsfreundli-
che weiche Greifer ist fur eine solche
Verwendung bereits UR-zertifiziert.

Piab Vakuum GmbH
www.piab.com

Modularer Greifer

mit einstellbaren Kraften

AMF hat einen modularen Greifer mit einstellbaren Greifkraften
vorgestellt. Das Greifsystem flr die Werkzeugmaschine hat eine
Schaftschnittstelle und wird wie ein Werkzeug aus dem Magazin
eingewechselt. Anwender kénnen damit den vollautomatischen
Werkstiuckwechsel wdhrend des Bearbeitungsprozesses auf
einer Werkzeugmaschine realisieren. Greiferbacken fiir unter-
schiedliche Geometrien und verschiedene Werkstlckgewichte
ermdglichen den breiten Einsatz des Systems. Der Greifer sol
langere Maschinenlaufzeiten und die mannlose Bearbeitung
auch in zusatzlichen Schichten ermdglichen. Mit drei verschie-
denen Greifeinsatzen (Finger, Prisma und Universal) lassen sich
unterschiedliche Geometrien greifen. Die prismenférmigen Greif-
einsatze sind drehbar. Betatigt wird der Greifer tiber die Maschi-
nenspindel, entweder hydraulisch mit Kihlschmierstoff oder

pneumatisch durch anliegende Druckluft.
Dabei sind die Greifkréfte der Ba-
cken stufenlos einstellbar - von
250 bis 1.000N in der hy-
draulischen Version
und zwischen 200

und 700N bei
pneumatischer
Ansteuerung.

AMF Andreas Maier GmbH & Co. KG
www.amf.de

Vakuumerzeuger fiir kollaborative Roboter

Der Vakuumerzeuger ECBPM von Schmalz im Einsatz an einem Leichtbauroboter
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Schmalz hat seine Produktfamilie an elektrischen Vaku-
umerzeugern mit der Cobotpump ECBPM erweitert.
Das M im Namen steht fir Mini, denn sie ist speziell fur
das automatisierte Kleinteilehandling mit einem einzel-
nen Sauggreifer konzipiert. Typischerweise kommt die
leichte und kompakte Losung an kollaborativen Robo-
tern-mit einer Traglast bis zu 3kg zum Einsatz. Herzstlick
der Pumpe ist ein verschleiRarmer Motor. Er sorgt fiir
ein Vakuum bis 400mbar und entwickelt ein Saugver-
ma&gen von 1l/min. Damit erzeugt die kleine Pumpe ge-
nligend Saugkraft, um Aufgaben wie das Greifen saug-
dichter Objekte aus einem Behdlter zuverlassig zu erle-
digen. Dabei sorgt eine Energiesparregelung fir den ef-
fizienten Betrieb: Sie unterbricht die Vakuumerzeu-
gung, sobald ein bestimmter Vakuumwert erreicht ist,
und schaltet sie erst bei Unterschreiten eines definier-
ten Mindestvakuums wieder ein.

J. Schmalz GmbH
www.schmalz.com



