Beim Recycling kommt es
nicht nur auf die Farbe an:
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AUSRUSTUNGEN UND MATERIALIEN
EQUIPMENTS AND MATERIALS
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Hochsten Anforderungen gewachsen

DICHTUNGSWERKSTOFF Fiir
besonders hohe Anforderun-
gen im Hydraulikbereich hat
Trelleborg Sealing Solutions
den PTFE-Werkstoff Turcon M12
entwickelt. Dichtungen aus
dem Werkstoff sind in einem
groRBen Temperatur-, Druck- und
Geschwindigkeitsbereich viel-
seitig einsetzbar., Der PTFE-
Werkstoff ist eine komplex ge-
fillte Mischung nicht abrasiver
Mineralien, der besondere Ad-
ditive zugesetzt werden. Da-
durch sind die Dichtungen kom-
patibel mit allen Arten von Hy-
draulikol. Auch bei Fliissigkei-
ten mit geringer Schmierfihig-

Fiir Anwen-
dungen in der
Hydraulik:
Dichtungen
aus Turcon M1z

keit lassen sich gute Ergebnisse
erzielen. Die Dichtungen sind
fiir Temperaturen zwischen
-40 °C und +200 °C geeignet,
fiir Driicke bis zu 50 MPa und
Geschwindigkeiten bis 15 m/s.
Inder Praxis konnte geringe Rei-
bung fiir Bewegungen mit ho-
her Frequenz nachgewiesen
werden, wie sie bei hydrau-
lischen Federzylindern vorkom-
men, sowie hohe Verschleilfes-
tigkeit bei hohen Driicken.

KONTAKT

Trelleborg Sealing Solutions,
Stuttgart, Tel, om/7864-368

Elektronik und Software weiterentwickelt

Neuerungen in Elektronik und
Software machen den sechs-
gliedrigen Knickarmroboter noch
anwenderfreundlicher.

ROBOTER Speziell auf die Be-
diirfnisse von kleinen und
mittelstandischen  Unterneh-
men ist der Industrieroboter
UR-6-85-5-A ausgerichtet, Er
ermoglicht eine flexible Auto-
matisierung und ldsst sich dank
seiner intuitiven Benutzerfiih-
rung leicht handhaben. Neue-
rungen in Elektronik und Soft-
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ware machen den sechsglied-
rigen Knickarmroboter nun
noch  anwenderfreundlicher.
Der Roboter wird liber ein trag-
bares Touchpanel bedient, das
mit einem Schaltschrank ver-
bunden ist und statt bisher
3,2 kg nur noch 1,4 kg wiegt. In
derneuen Versionist der Schalt-
schrank mit einem leistungs-
fahigeren Computer ausgestat-
tet, sodass mit einem Modbus-
Protokoll gearbeitet werden
kann. Damit hat der Anwender
die Méglichkeit, 1/0-Module zu
nutzen. Dank der zusétzlichen
Dateneingdnge wird kein SPS-
Gerdt bendtigt. Auferdem ist
die Robotersteuerung nun mit
zusatzlichen Sprachen, wie Spa-
nisch, Franzosisch oder |talie-
nisch, ausgestattet.

KONTAKT

Universal Robots, Odense
S/Dianemark, Tel. +45/20/662300

Effizienter durch integrierte Zufiihrung

Bei einer Stell-
flache von 676
mm X 511 mm
bietet der ID-Ro-
boter eine Reich-
weite von 1,85 m
und eine Hand-
habungskapazi-
tit von 15 kg.

Bild: ABB

ROBOTER Gut geschitzt flhrt
der ID-Roboter IRB 2600ID alle
prozessrelevanten  Leitungen,
Kabel und Schlduche in seinem
Oberarm und durch sein Hand-
gelenk. Typisch fiir ID-Roboter -
ID steht fir Integrated Dressing
oder integrierte Zufiihrung -
sind die geringeren und bere-
chenbaren Stérkonturen sowie
die schlanke Konstruktion von
Roboterarm und Handgelenk.
Dies vereinfacht zum Beispiel

Grof3es Baufeld

| Bild: Voxeljet

3D-DRUCKSYSTEM Mit dem
3D-Drucksystem VXg4000 las-
sen sich Objekte in Abmessun-
genvon 4 mx2mx1m herstel-
len. Das gerdumige Baufeld er-
laubt einerseits die schnelle Er-
zeugung groler Einzelformen,
lasst sich aber auch flexibel fiir
die wirtschaftliche Produktion
von Kleinserien nutzen. Im Ver-
gleich zu den Standarddruckern
von Voxeljet arbeitet die Ma-
schine mit einer tiber 300 % ho-
heren Baugeschwindigkeit bei
gleicher Auflosung und Prazisi-
on. Moglich wird dies durch ei-
nen besonders breiten Druck-
kopf, der eine 120 pm dicke
Schicht in nurzwei Uberfahrten
druckt. Alle Komponenten der

die  Offline-Programmierung.
Weil die Bewegungen simulier-
bar sind, reduzieren sich Tests
und Optimierungen auf ein Mi-
nimum, Im Betrieb sind mit
QuickMove die maximal mogli-
chen Beschleunigungen reali-
sierbar. Dank der kleineren Stor-
konturen erreicht der Roboter
auch schlechter zugangliche
Positionen und arbeitet sicher
mit anderen Maschinen zusam-
men. Weil die innen liegenden
Schlauchpakete eine wesent-
lich langere Lebensdauer haben
als auRen liegende spart die in-
tegrierte Zufiihrung Wartungs-
kosten und erhoht die Anlagen-
verfligbarkeit. Das Design und
der geringe Storradius erlauben
eine hohere Roboterdichte.

KONTAKT

ABB Robotics, Friedberg,
Tel. 06031/85104

Ausgehend
von 3D-CAD-
Daten lassen
sich mit dem
3D-Drucksys-
tem Objekte in
Abmessungen
von 4 mx
2mxim
generieren.

knapp 20 m langen Anlage sind
fir einen kontinuierlichen Be-
trieb rund um die Uhr aus-
gelegt. Der Systemaufbau mit
Bauplattformen, die abwech-
selnd in die Prozessstation ge-
fahren werden, ermoglicht ein
permanentes Bauen im Drei-
Schicht-Betrieb. Ausgehend von
3D-CAD-Daten werden die For-
men werkzeuglos und voll-
automatisch im Schichtbauver-
fahren generiert. Selbst kom-
plexe Geometrien mit Hinter-
schneidungen sind  detail-
getreu herstellbar.

KONTAKT

Voxeljet, Friedberg,
Tel. 0821/7483-100

www.kgk-rubberpoint.de



